
Серія: Технічні науки. Випуск 9 

107 

6. Azhogin V. V. Computer-aided design software of PCS / V. V. Azhogin, 
M. Z. Zgurovsky. ― Kiev : Visha School, 1986. — 334 p. 

7. Lions J.-L. Optimal control of systems described by partial differential equa-
tions / J.-L. Lions. ― Academic Press, 1972. ― 414 p. 

8. Lions J.-L. Some methods for solving nonlinear boundary value problems / 
J.-L. Lions. ― Academic Press, 1972. ― 587 p. 

9. Azhogin V. V. Machine design of optimal control systems by spatially distrib-
uted dynamic objects / V. V. Azhogin, M. Z. Zgurovsky. ― Kiev : Visha 
School, 1985. ― 168 p. 

10. Lions J.-L. Functional Analysis / J.-L. Lions // Springer-Verlag. — 1986. ― 371 p. 
11. Arsenin V. Y. Methods of mathematical physics and special functions / 

V. Y. Arsenin. ― Moscow : Nauka, 1987. ― 430 p. 

Сформульовано і доведено теореми існування та єдиності розв’язків 
систем рівнянь з частинними похідними, які становлять собою узагальне-
ну математичну модель процесів і апаратів первинної переробки сирих 
вуглеводнів. Узагальнення дає змогу застосувати принцип уніфікації та 
типізації щодо розробки методу чисельної реалізації математичних моде-
лей класу процесів (апаратів) первинної переробки сирих вуглеводнів, а 
доведення відповідних теорем (суть ― якісний аналіз) забезпечує корек-
тність застосування узагальненої моделі в прикладних задачах математи-
чного моделювання досліджуваних процесів (апаратів). 

Ключові слова: математична модель, узагальнений математич-
ний опис, системи рівнянь з частинними похідними, теореми існуван-
ня та єдиності розв’язків. 
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Mathematical model of a diesel generator, which includes an 
integral operator, is considered. Investigated the stability of the 
computational algorithm. 
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Introduction. When you are using a diesel generator for energy sup-
ply of the uninterrupted technological processes an important task is to 
ensure reliable operation of the diesel engine. One way to improve the 
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reliability of the diesel engine it is to control the main operating parame-
ters during operation. Various sensors that placed on its primary nodes are 
used for measuring motor parameters. Algorithms for control and diagnos-
tics are created on the basis of sensors’ data observation.  

Since the vast majority of motor parameters vary in time, a perspec-
tive approach to organizing of the diagnosis algorithms is the use of a 
mathematical model of the engine in order to obtain reference values of 
parameters which are then compared with those incoming from sensors. 
The most informative operation modes of the diesel engine, in terms of the 
diagnosis, is a start and moments of abrupt changes in loading, so the 
process of diagnosing carried out at the beginning of the diesel generator, 
and during its functioning by artificial increasing (if possible — decreas-
ing) of load. Therefore, to provide the possibility of carrying out the pro-
cedure of diagnosing is necessary to construct a mathematical model of the 
diesel engine with the ability of its functioning in the real time. 

Construction of the mathematical model. We will consider a diesel 
generator with automatic control system as an object of simulation. It con-
tains the following components: a generator, a mechanical and thermody-
namic engine system, a fuel supply equipment, a hydraulic servo-
amplifier, a pulse-width converter, an electronic regulator, sensors of out-
put of the hydraulic booster and frequency of the shaft rotation (fig. 1). 

Pulse-width converter 

Electronic 
regulator 

Diesel  
engine 

Sensors of frequency 
of the shaft rotation 

Fuel supply equipment
Hydraulic 

booster 

Generator 
Sensors of output of the 

hydraulic booster 

 
Fig. 1. Block diagram of the diesel generator 

Let us make the following assumptions for the construction of the 
mathematical model of the diesel generator: thermodynamic system and 
apparatus for fuel supply can be represented by linear differential equa-
tions; discrete character of the processes in these systems can be negligi-
ble, because the cut-off frequency of the system is not less than at least 
one level lower of magnitude than the frequency passage of outbursts in 
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the cylinders (taking into consideration as a pure lateness); mechanical 
system is considered as lumped mass; backlash and «dry» friction are 
small and have no significant effect. 

Taking into account these assumptions the mathematical model of 
diesel system is describe by the system of equations in operator form [1] 
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Where d, md are the angular velocity and moment of the torsion 
shaft diesel respectively; mo is the point of load; g, h, S are the source co-
ordinates of the fuel supply equipment and hydraulic servo-amplifier re-
spectively; Kdg is the total shaft drive moment of inertia of a diesel engine 
and generator ; Tts, Tfa, Ths, are time constants of thermodynamic system, 
fuel supply equipment and hydraulic servo-amplifier respectively; 0  is 

delay (τ0 = 2/d z + 0,27/d), where z is the number of cylinders; ts, fa, 
are damping coefficients of thermodynamic systems and fuel supply 
equipment; Khs is hydraulic servo-amplifier gain factor. 

The delay chain with the transfer function 0
1( )  ( ) / ( ) pW p Y p X p e    

is presented in the form of equivalent Volterra integral operator:  

 0
0
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where (x) is Dirac function. 
The gauge of frequency of rotation of the shaft is described by the in-

ertial element with transfer function 4
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, where K4 = 1; Tsf = 

0,015 s.  
The model of an electronic controller consists of a proportional link 

of gain factor К1 and boosting link with the transfer function 

3
4 1

T p
W

T p



, which are paralleled connected. Parameter values are 

K1 = 1; T = 0,1  0,5 s; T4 = 0,0001 s. 
The model of the sensor block of a hydraulic booster consists of con-

nected proportional link and gain factor К2 connected in parallel, and forc-
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ing link with the transfer function 4 ( )
1

shb

shb

K
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, where 

К2 = 0,2 mms–1; Kshb = 0,005  0,8 mm–1; Tshb = 0,01  0,08 s. 
Diesel engine options are the following: Kdg = 31,96; Tts = 0,1264 s; 

Tfa = 0,0316 s; Ths = 0,02 s; ts = 0,395 s; fa = 0,19; Khs = 1,67. 
To be able to calculate standard regime parameters at the control 

points of the diesel system, it is appropriate to carry out the decomposition 
of the model by the physical principle (fig. 2). The model synchronizes 
with the real object by using the signal d from the sensor of frequency of 
rotation of its shaft. A – D are the control points. 

As the system is composed of heterogeneous elements, the construc-
tion of the model we will use a variety of methods of mathematical de-
scription: for both diesel engine and pulse-width converters we will use 
integral Volterra operators; for sensors of rotational speed shaft and output 
of hydraulic booster, electronic regulator, hydraulic booster, servo-engine 
of fuel supply we ill use transfer functions accordingly.  

Module of the pulse-width 
converter 

Module of the electronic 
regulator 

Module of the diesel 
engine 

Model of the sensors of 
frequency of the shaft rotation

A 

Model of the fuel supply 
equipment 

Model of the
hydraulic booster 

Module of the generator 
Model of the sensor of output 

of the hydraulic booster 

d

C 

B
D

 
Fig. 2. Block diagram model of diesel generator 

The using of the integrated macro model for describing the dynam-
ics of the diesel engine is due to the presence in its structure delay chain, 
and for describing the pulse-width converter is due to the presence of 
signals, which are described by the functions with discontinuities of the 
first kind. 

Constructing a computer model. For the numerical implementation 
of the structural model we will use blocks of Volterra integral operators 
and standard Simulink blocks (fig. 3). We find the kernel of integral opera-
tors by differentiating the transient response of the appropriate subsystems 
or analytically. Diesel engine subsystem consists of two series connected 
blocks of integral operators. The first block implements the model (2), and 
the second implements Volterra integral operator according: 
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Subsystems of the hydraulic booster sensor (fig. 4) and electronic 
regulator (fig. 5) are implemented with the involvement of the standard 
Simulink blocks. 

 
Fig. 3. Simulink model of the diesel engine 

 
Fig. 4. Simulink model of the hydraulic booster sensor subsystem 
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Fig. 5. Simulink model of the electronic regulator subsystem 

The peculiarities of the integrated dynamic models as nonparametric 
models are that their construction and periodically correction can be car-
ried out on the basis of the received transient response of components of 
the system they reflect. 

The results of computational experiments. The carried out compu-
tational experiments have shown efficiency of the model in the simulation 
of the dynamics the engine launching (fig. 6). To calculate d simulink 
model with closed loop (d = А) was used. 

A

B

C

D

d

t 

d, A, B, C, D 

 
Fig. 6. Simulation of diesel generator launching dynamics 
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Research of noise immunity of models was carried out at different 
levels of high-frequency noises [2]. In the model which contains Volterra 
integral operators blocks the stability is maintained at the level of noises 
till 15% while in the original model at the level of noises of 3% a diver-
gence computational process is already observed. Fig. 7 shows the results 
of simulation of the diesel generator with high levels of the high-frequency 
noises signals 15% which incoming from the sensors of frequency of the 
shaft rotation and hydraulic booster output. 

A

B

C

D

d

t 

d, A, B, C, D 

 
Fig. 7. Simulation of diesel generator with the level  

of the hindrances on the sensor 15% 

Conclusions. Therefore, the meaning of the replacement of some 
subsystems by the integral macro model is that the resulting computer 
model as a whole has the raised computational stability. The resulting 
computer model as well has a lower computational complexity while pre-
serving the required accuracy than the original model. It enables its use in 
the systems of real time with significant noise levels in the signal. 
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Розглянуто математичну модель дизель-генератора, яка включає 
ланку інтегрального оператора. Досліджено стійкість обчислювально-
го алгоритму. 

Ключові слова: дизель-генератор, інтегральна модель, стійкість 
числової реалізації. 

Отримано: 23.10.2013 


	80-84.pdf
	А. Я. Бомба*, д-р техн. наук, професор,
	Ю. В. Турбал**, канд. фіз.-мат. наук
	*Рівненський державний гуманітарний університет, м. Рівне,
	**Національний університет водного господарства  та природокористування, м. Рівне
	математичне моделювання ПРОЦЕСУ  РУХУ солітона в анізотропноМУ пружноМУ  тілІ змінної густини
	Ключові слова: анізотропія, рівняння руху, солітон, закон Гука, рівняння в частинних похідних.
	Список використаних джерел:

	Key words: anisotropy, crystal system, the motion equations, solitary wave, Hooke's law.
	А. А. Верлань, канд. техн. наук
	Национальный технический университет Украины «КПИ», г. Киев.
	ОБ ОРГАНИЗАЦИИ СТРУКТУРЫ  ИСТОЧНИКОВ ЭЛЕКТРОПИТАНИЯ С ЗАЩИТОЙ  И АВТОМАТИЗИРОВАННОЙ СИСТЕМОЙ КОНТРОЛЯ

	Ключевые слова: автоматизированные системы контроля, вторичного источника электропитания.
	Список использованной литературы:

	Key words: automated control systems, secondary power supply.
	Д. А. Верлань*, аспірант,
	К. С. Чевська**, асистент
	*Київський національний університет  імені Тараса Шевченка, м. Київ,
	**Кам’янець-Подільський національний університет  імені Івана Огієнка, м. Кам’янець-Подільський
	ОЦІНКА ПОХИБОК РОЗВ’ЯЗАННЯ ІНТЕГРАЛЬНИХ  РІВНЯНЬ ВОЛЬТЕРРИ ІІ РОДУ ЗАСОБАМИ  ІНТЕГРАЛЬНИХ НЕРІВНОСТЕЙ

	Ключові слова: інтегральні рівняння, інтегральні нерівності.
	Список використаних джерел:

	Key words: integral equations, integral inequalities.
	А. П. Власюк*, д-р техн. наук, професор,
	Т. А. Дроздовський**, аспірант
	Математичне моделювання зміни  напружено-деформованого стану ґрунтового масиву при нагнітанні в нього в’яжучого  розчину в одновимірній постановці

	Ключові слова: математична модель, напружено-деформований стан, вільна межа, числовий розв’язок, метод скінченних різниць, в’яжучий розчин, нагнітання.
	1. Постановка задачі
	2. Математична модель задачі
	3. Розв’язок задачі
	3.1. Розв’язок задачі нагнітання
	3.2. Розв’язок задачі НДС
	3.2.1. Аналітичний розв’язок задачі

	Розв’язок задачі (16), (17) має вигляд
	3.2.2. Числовий розв’язок задачі
	4. Результати числових експериментів
	Висновки

	Key words: mathematical model, stress strain state, free boundary, numerical solution, finite difference method, binding fluid, injecting.
	А. П. Громик*, канд. техн. наук,
	І. М. Конет**, д-р фіз.-мат. наук, професор
	* Подільський державний аграрно-технічний  університет, м. Кам’янець-Подільський,
	**Кам’янець-Подільський національний університет  імені Івана Огієнка, м. Кам’янець-Подільський
	МОДЕЛЮВАННЯ КОЛИВНИХ ПРОЦЕСІВ У НАПІВОБМЕЖЕНОМУ Кусково-одноріднОМУ КЛИНОВИДНОМУ ПОРОЖНИСТОМУ ЦИЛІНДРІ

	Ключові слова: моделювання, коливний процес, гіперболічне рівняння, початкові та крайові умови, умови спряження, інтегральне перетворення, функція впливу, функція Гріна.
	Список використаних джерел:

	Key words: modelling, oscillating, hyperbolic equation, initial and boundary conditions, conditions of conjugation, integral transformation, the influence function, Green's function.
	O. A. Diachuk*, Ph. D. of Technical Sciences,
	N. L. Kostyan**, Senior Teacher,
	A. A. Sytnik***, Ph. D. of Technical Sciences,
	F. A. Halmuhametova****, Senior Teacher
	*Institute for Economics and Forecasting UNAS, Kyiv,
	**Kyiv National University of Technologies and Design, Kyiv,
	***Cherkassy state technological university, Cherkassy, Ukraine,
	****Tashkent State Technical University, Tashkent
	The method and algorithms for identification  of dynamic objects on basis of integral equations

	Key words: dynamic objects, models, identification algorithms, Volterra integral equations, automatic control systems.
	References:

	Ключові слова: динамічні об'єкти, моделі, алгоритми ідентифікації, інтегральні рівняння Вольтерра, автоматичні системи управління.
	М. М. Каримов*, д-р техн. наук, профессор,
	Ю. О. Фуртат**, аспирант,
	С. М. Сагатова*, студент
	*Ташкентский государственный технический университет, г. Ташкент, Узбекистан,
	**Институт проблем моделирования в энергетике  им. Г. Е. Пухова НАН Украины, г. Киев
	ИСПОЛЬЗОВАНИЕ МОДЕЛИ УЧАЩЕГОСЯ  В СИСТЕМАХ ОБУЧЕНИЯ НА ОСНОВЕ ТЕСТОВ

	Ключевые слова: модель учащегося, дистрактор, машинный тьютор, эротематический диалог.
	Список использованной литературы:

	Key words: student model, distractor, machine tutor, erotematic dialog.
	В. П. Марценюк, д-р техн. наук, професор,
	З. В. Майхрук, асистент
	Тернопільський державний медичний університет  імені Івана Яковича Горбачевського, м. Тернопіль
	Побудова оптимального керування  біфуркацією в моделі Ходжкіна-Хакслі  на основі принципу максимуму

	Ключові слова: модель Ходжкіна-Хакслі, оптимальне керування, принцип максимуму.



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Gray Gamma 2.2)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (Coated FOGRA27 \050ISO 12647-2:2004\051)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.3
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.1000
  /ColorConversionStrategy /sRGB
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo false
  /PreserveFlatness false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Remove
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
    /Arial-Black
    /Arial-BlackItalic
    /Arial-BoldItalicMT
    /Arial-BoldMT
    /Arial-ItalicMT
    /ArialMT
    /ArialNarrow
    /ArialNarrow-Bold
    /ArialNarrow-BoldItalic
    /ArialNarrow-Italic
    /ArialUnicodeMS
    /CenturyGothic
    /CenturyGothic-Bold
    /CenturyGothic-BoldItalic
    /CenturyGothic-Italic
    /CourierNewPS-BoldItalicMT
    /CourierNewPS-BoldMT
    /CourierNewPS-ItalicMT
    /CourierNewPSMT
    /Georgia
    /Georgia-Bold
    /Georgia-BoldItalic
    /Georgia-Italic
    /Impact
    /LucidaConsole
    /Tahoma
    /Tahoma-Bold
    /TimesNewRomanMT-ExtraBold
    /TimesNewRomanPS-BoldItalicMT
    /TimesNewRomanPS-BoldMT
    /TimesNewRomanPS-ItalicMT
    /TimesNewRomanPSMT
    /Trebuchet-BoldItalic
    /TrebuchetMS
    /TrebuchetMS-Bold
    /TrebuchetMS-Italic
    /Verdana
    /Verdana-Bold
    /Verdana-BoldItalic
    /Verdana-Italic
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages false
  /ColorImageMinResolution 150
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 150
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages false
  /GrayImageMinResolution 150
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 150
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages false
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects true
  /CheckCompliance [
    /PDFX1a:2001
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (None)
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e55464e1a65876863768467e5770b548c62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc666e901a554652d965874ef6768467e5770b548c52175370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents suitable for reliable viewing and printing of business documents.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>
    /HEB <>
    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata pogodnih za pouzdani prikaz i ispis poslovnih dokumenata koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA (Utilizzare queste impostazioni per creare documenti Adobe PDF adatti per visualizzare e stampare documenti aziendali in modo affidabile. I documenti PDF creati possono essere aperti con Acrobat e Adobe Reader 5.0 e versioni successive.)
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020be44c988b2c8c2a40020bb38c11cb97c0020c548c815c801c73cb85c0020bcf4ace00020c778c1c4d558b2940020b3700020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken waarmee zakelijke documenten betrouwbaar kunnen worden weergegeven en afgedrukt. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /RUS <>
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AllowImageBreaks true
      /AllowTableBreaks true
      /ExpandPage false
      /HonorBaseURL true
      /HonorRolloverEffect false
      /IgnoreHTMLPageBreaks false
      /IncludeHeaderFooter false
      /MarginOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /MetadataAuthor ()
      /MetadataKeywords ()
      /MetadataSubject ()
      /MetadataTitle ()
      /MetricPageSize [
        0
        0
      ]
      /MetricUnit /inch
      /MobileCompatible 0
      /Namespace [
        (Adobe)
        (GoLive)
        (8.0)
      ]
      /OpenZoomToHTMLFontSize false
      /PageOrientation /Portrait
      /RemoveBackground false
      /ShrinkContent true
      /TreatColorsAs /MainMonitorColors
      /UseEmbeddedProfiles false
      /UseHTMLTitleAsMetadata true
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /BleedOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /ConvertColors /ConvertToRGB
      /DestinationProfileName (sRGB IEC61966-2.1)
      /DestinationProfileSelector /UseName
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements true
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MarksOffset 6
      /MarksWeight 0.250000
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PageMarksFile /RomanDefault
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /UseDocumentProfile
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [600 600]
  /PageSize [419.528 595.276]
>> setpagedevice




